Motion PROFIsafe control word

Mtn integ STW

Motion PROFIsafe status word

r9780 CU/r9880 MM

Mtn integ ZSW

Bit Nr. Motion PROFlsafe control word Bit Nr. Motion PROFlsafe status word
[2855.3] —» 0 | 1=STO deselection [2855.3] [2855.6] —» 0 | 1=STO active [2855.6]
[2855.3] —» 1 | 1=SSldeselection [2855.3] [2855.6] —»| 1 | 1=SSlactive [2855.6]
[2855.3] —» 2 | 1=SS2deselection [2855.3] [2855.6] —»| 2 | 1=SS2active [2855.6]
[2855.3] —» 3 | 1=SOS deselection [2855.3] [2855.6] —» 3 | 1=SS1supported [2855.6]
[2855.3] —» 4 | 1=SLSdeselection [2855.3] [2855.6] —» 4 [ 1=SLSactive [2855.6]
5 Reserved 5 Reserved
6 Reserved 6 Reserved
[2855.3] —» 7 | A1 =Acknowledgement [2855.3] [2855.6] —» 7 | 1=Internes Ereignis [2855.6]
8 Reserved 8 Reserved
[2855.3] —» 9 [ 1=SLSselection bit 0 active [2855.3] [2855.6] —» 9 | 1=active SLS stage, bit 0 [2855.6]
[2855.3] —» 10 [ 1=SLS selection bit 1 active [2855.3] 10 | Reserved
[2855.6] —»| 11 | 1=SOS selected [2855.6]
12 Reserved
13 Reserved
14 Reserved
[2855.6] —» 15 | SSM (speed below limit) [2855.6]
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